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Ejercicios semana del 11 al 15 de Mayo 2020

DEPARTAMENTO DE TECNOLOGIA
CURSO 42 ESO

Materia Tecnologia:

4° ESO A Tecnologia

Buenos dias chic@s!!
Esta semana, terminamos con nuestro tema 4 de Control y Robética.
Para ello me gustaria que vierais el siguiente video:

https://www.youtube.com/watch?v=zXUUrJMLWkc

Es un repaso a todo el tema, muy actual ;)

Iba a haceros un video, pero... da gusto como si buceas en la red, ya esta todo inventado jeje...
Una cosilla que si me gustaria afadir es la clasificacién de los robots.

CLASIFICACION DE LOS ROBOTS

1.1.-CLASIFICACION SEGUN SU CRONOLOGIA

-Primera Generacion: Manipuladores

Esta primera etapa se puede considerar desde los afos 50s ,en donde las maquinas disefiadas
cuentan con un sistema de control relativamente sencillo de lazo abierto, esto significa que no existe
retroalimentacién alguna por parte de algin sensor y realizan tareas previamente programadas que
se ejecutan secuencialmente.

-Segunda Generacion: Robots de Aprendizaje

La segunda etapa se desarrolla hasta los afios 80s, este tipo de robots son un poco mas conscientes
de su entorno que su previa generacion, disponiendo de sistemas de control de lazo cerrado en
donde por medio de sensores adquieren informacién de su entorno y obtienen la capacidad de actuar
o adaptarse segun los datos analizados. También pueden aprender y memorizar la secuencia de
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movimientos deseados mediante el seguimiento de los movimientos de un operador humano, es
decir, el robot lo sigue y lo memoriza.

-Tercera Generacién: Robots con Control Sensorizado

Durante esta etapa, que tiene lugar durante los afios 80s y 90s, los robots ahora cuentan con
controladores(computadoras) que usando los datos o la informacién obtenida de sensores, obtienen
la habilidad de ejecutarlas ordenes de un programa escrito en alguno de los lenguajes de
programacion que surgen a raiz de la necesidad de introducir las instrucciones deseadas en dichas
maquinas. Los robots usan control del tipo lazo cerrado, lo cual significa que ahora son bastante
conscientes de su entorno y pueden adaptarse al mismo.

-Cuarta Generacion: Robots Inteligentes

Esta generacion se caracteriza por tener sensores mucho mas sofisticados que mandan informacién
al controlador y la analizan mediante estrategias complejas de control. Debido a la nueva tecnologia
y estrategias utilizadas estos robots califican como "inteligentes", se adaptan y aprenden de su
entorno utilizando "conocimiento difuso” , "redes neuronales", y otros métodos de anélisis y
obtencidon de datos para asi mejorar el desempeino general del sistema entiempo real, donde ahora el
robot puede basar sus acciones en informacion mds sélida y confiable, y no solo esto sino que
también se pueden dar la tarea de supervisar el ambiente que les rodea, mediante la incorporacion
de conceptos "modélicos" que les permite actuar a situaciones determinadas.

-Quinta Generacion y mds alla

La siguiente generacion serd una nueva tecnologia que incorporara 100% inteligencia artificial y
utilizara métodos como modelos de conducta y una nueva arquitectura de subsumcién, ademas de
otras tecnologias actualmente en desarrollo como la nanotecnologia. Esta etapa depende totalmente
de la nueva generacion de jovenes interesados en robética, una nueva era de robots nos espera.

1.2.-CLASIFICACION GENERAL
Desde un punto de vista muy general los robots pueden ser de los siguientes tipos:
Androides:

Los androides son artilugios que se parecen y actian como seres humanos. Los robots de hoy en dia
vienen en todas las formas y tamaiios, pero a excepcion de los robots que aparecen en las ferias y
espectdculos, no se parecen a las personas y por tanto no son androides. Actualmente, los androides
reales s6lo existen en la imaginacidn y en las peliculas de ficcion.

Mboviles:

Los robots moviles estdn provistos de patas, ruedas u orugas que los capacitan para desplazarse de
acuerdo a su programacion. Elaboran la informacién que reciben a través de sus propios sistemas de
sensores y se emplean en determinado tipo de instalaciones industriales, sobre todo para el
transporte de mercancias en cadenas de produccion y almacenes. También se utilizan robots de este
tipo para la investigacion en lugares de dificil acceso o muy distantes, como es el caso de la
exploracion espacial y de las investigaciones o rescates submarinos.
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Industriales:

Los robots industriales son artilugios mecanicos y electrénicos destinados a realizar de forma
automatica (sin la intervencién humana) determinados procesos de fabricacion o manipulacion. Los
robots industriales, en la actualidad, son con mucho los més frecuentemente encontrados. Japén y
Estados Unidos lideran la fabricaciéon y consumo de robots industriales siendo Jap6n el nimero uno.
Los robots industriales surgen por la necesidad de:

-Fabricar productos de manera econdmica.
-Que los productos sean de calidad.
-Que de un mismo producto se puedan elegir muchas opciones.

Como ejemplo, piensa en un automévil, de un mismo modelo, puedes elegir, el color, el nimero de
puertas, el tipo de llantas, con o sin alerén y todas las opciones de acabado interior. Una fébrica de
coches, que construye cada dia unos mil coches, cada uno con sus distintas opciones, necesita
utilizar robots para que estos coches los podamos comprar a un precio asequible y tengamos
garantia de su funcionamiento.

Robots para prétesis médicas:

Son las protesis robdticas y los recientes robots de asistencia en quiréfano (como el robot cirujano
Da Vinci)

2.-ARQUITECTURA DE UN ROBOT

La arquitectura de un robot es similar a la de cualquier sistema automadtico, basicamente se
compone de sensores, controladores (suele ser un microcontrolador, o sea, un ordenador
miniaturizado) y actuadores.

Un robot posee componentes electrénicos, mecanicos (reductores de velocidad, motores, etc.) y si
es programable, un software. Por lo tanto en la robética se engloban principalmente conocimientos
técnicos de mecanica, electrdnica e informatica.

3.-PROGRAMACION:
Ejemplo de programacion.

PROGRAMANDO CON MSWLOGO
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PRIMERAS PRIMITIVAS

PRIMITIVA (ABREVIATURA) ACCION

La tortuga dibujara una recta con la longitud que se

AVANZA (AV) indique a continuacion de la primitiva.

La tortuga se desplaza las unidades que se indica a

RETROCEDE (RE) continuacion de la primitiva hacia aftras.

La tortuga gira a la izquierda el n® de grados que se

GIRAIZQUIERDA (Gl) indica a continuacion de la primitiva.

La tortuga gira a la derecha el n® de grados que se indica

GIRADERECHA (GD) a continuacion de la primitiva

_ El ordenador escribe en la pantalla de texto la palabra
ESCRIBE “X (ES “X) situada detras de las comillas.

El ordenador escribe en la pantalla de texto la frase

ESCRIBE [XX XX] (ES [XX XX]) situada entre los dos corchetes.

Se borra el dibujo que haya en la ventana de graficos y la

BORRAPANTALLA (BP) tortuga vuelve a su posicion inicial.

Eleva el lapiz de la tortuga activa para que SL no deje

SUBELAPIZ (SL) trazo al moverse.

Activa el lapiz de la tortuga y dibuja un trazo a lo largo de

BAJALAPIZ (BL) su trayectoria.

Repite el numero de veces indicado la accion situada

REPITE entre corchetes.

Situa las tortugas activas en el centro del grafico. En su
CENTRO desplazamiento al centro, las tortugas dejan rastro o no,
dependiendo de si su posicion es bajalapiz o subelapiz.
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PRIMITIVA (ABREVIATURA) ACCION
OCULTATORTUGA (OT) Oculta la tortuga mientras este activa esta primitiva
MUESTRATORTUGA (MT) Muestra la tortuga. Primitiva utilizada después de aplicar
la anterior.
PONGROSOR (PONG NUM) Cambia el grosor de la linea.
PONCOLORLAPIZ (PONCL NUM) Cambia el color de la linea dibujada
GOMA (GOMA) Borra la linea elegida
Rellena una figura cerrada del color de la tortuga siempre
RELLENA (RELLENA) que ésta esté dentro de la figura

Para esta semana entonces tendréis que:
-Ver el video de 35 min que os he indicado arriba.

-Leer la informacion de los Robots, y bien en el cuaderno o en power point, hacerme una resumen
muy grafico incluyendo una foto de cada tipo de robot.

Cualquier duda o consulta me escribis en cualquier momento.
Por favor, me lo enviais a cualquiera de los dos correos con los que estamos en contacto:

Zorrilla.tecno2019@gmail.com

Sara.gomdel@educa.jcyl.es

O por el grupo de Teams o por chat.

Un abrazo
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4° ESO B y D Tecnologia optativa

Buenos dias chic@s!!
Esta semana, terminamos con nuestro tema 4 de Control y Robdtica.
Para ello me gustaria que vierais el siguiente video:

https://www.youtube.com/watch?v=zXUUrJMLWkc

Es un repaso a todo el tema, muy actual ;)

Iba a haceros un video, pero... da gusto como si buceas en la red, ya esta todo inventado jeje...
Una cosilla que si me gustaria afiadir es la clasificacion de los robots.

CLASIFICACION DE LOS ROBOTS

1.1.-CLASIFICACION SEGUN SU CRONOLOGIA

-Primera Generacion: Manipuladores

Esta primera etapa se puede considerar desde los afios 50s ,en donde las maquinas disefiadas
cuentan con un sistema de control relativamente sencillo de lazo abierto, esto significa que no existe
retroalimentacion alguna por parte de algtn sensor y realizan tareas previamente programadas que
se ejecutan secuencialmente.

-Segunda Generacion: Robots de Aprendizaje

La segunda etapa se desarrolla hasta los afios 80s, este tipo de robots son un poco més conscientes
de su entorno que su previa generacion, disponiendo de sistemas de control de lazo cerrado en
donde por medio de sensores adquieren informacién de su entorno y obtienen la capacidad de actuar
o adaptarse segun los datos analizados. También pueden aprender y memorizar la secuencia de
movimientos deseados mediante el seguimiento de los movimientos de un operador humano, es
decir, el robot lo sigue y lo memoriza.

-Tercera Generacién: Robots con Control Sensorizado

Durante esta etapa, que tiene lugar durante los afios 80s y 90s, los robots ahora cuentan con
controladores(computadoras) que usando los datos o la informacién obtenida de sensores, obtienen
la habilidad de ejecutarlas ordenes de un programa escrito en alguno de los lenguajes de
programacion que surgen a raiz de la necesidad de introducir las instrucciones deseadas en dichas
maquinas. Los robots usan control del tipo lazo cerrado, lo cual significa que ahora son bastante
conscientes de su entorno y pueden adaptarse al mismo.

-Cuarta Generacion: Robots Inteligentes

Esta generacién se caracteriza por tener sensores mucho mas sofisticados que mandan informacion
al controlador y la analizan mediante estrategias complejas de control. Debido a la nueva tecnologia
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y estrategias utilizadas estos robots califican como "inteligentes", se adaptan y aprenden de su
entorno utilizando "conocimiento difuso" , "redes neuronales", y otros métodos de andlisis y
obtencion de datos para asi mejorar el desempeno general del sistema entiempo real, donde ahora el
robot puede basar sus acciones en informacién més sélida y confiable, y no solo esto sino que
también se pueden dar la tarea de supervisar el ambiente que les rodea, mediante la incorporacién
de conceptos "modélicos" que les permite actuar a situaciones determinadas.

-Quinta Generacion y mas alla

La siguiente generacion serd una nueva tecnologia que incorporara 100% inteligencia artificial y
utilizara métodos como modelos de conducta y una nueva arquitectura de subsumcién, ademas de
otras tecnologias actualmente en desarrollo como la nanotecnologia. Esta etapa depende totalmente
de la nueva generacién de jévenes interesados en robdtica, una nueva era de robots nos espera.

1.2.-CLASIFICACION GENERAL
Desde un punto de vista muy general los robots pueden ser de los siguientes tipos:
Androides:

Los androides son artilugios que se parecen y actiian como seres humanos. Los robots de hoy en dia
vienen en todas las formas y tamaifios, pero a excepcion de los robots que aparecen en las ferias y
espectaculos, no se parecen a las personas y por tanto no son androides. Actualmente, los androides
reales s6lo existen en la imaginacién y en las peliculas de ficcion.

Moviles:

Los robots moviles estdn provistos de patas, ruedas u orugas que los capacitan para desplazarse de
acuerdo a su programacién. Elaboran la informacién que reciben a través de sus propios sistemas de
sensores y se emplean en determinado tipo de instalaciones industriales, sobre todo para el
transporte de mercancias en cadenas de produccion y almacenes. También se utilizan robots de este
tipo para la investigacion en lugares de dificil acceso o muy distantes, como es el caso de la
exploracion espacial y de las investigaciones o rescates submarinos.

Industriales:

Los robots industriales son artilugios mecanicos y electrénicos destinados a realizar de forma
automadtica (sin la intervencién humana) determinados procesos de fabricacién o manipulacion. Los
robots industriales, en la actualidad, son con mucho los més frecuentemente encontrados. Japon y
Estados Unidos lideran la fabricaciéon y consumo de robots industriales siendo Jap6n el nimero uno.
Los robots industriales surgen por la necesidad de:

-Fabricar productos de manera econdmica.
-Que los productos sean de calidad.
-Que de un mismo producto se puedan elegir muchas opciones.

Como ejemplo, piensa en un automévil, de un mismo modelo, puedes elegir, el color, el nimero de
puertas, el tipo de llantas, con o sin alerén y todas las opciones de acabado interior. Una fébrica de
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coches, que construye cada dia unos mil coches, cada uno con sus distintas opciones, necesita
utilizar robots para que estos coches los podamos comprar a un precio asequible y tengamos
garantia de su funcionamiento.

Robots para prétesis médicas:

Son las protesis roboticas y los recientes robots de asistencia en quiréfano (como el robot cirujano
Da Vinci)

Para esta semana entonces tendréis que:
-Ver el video de 35 min que os he indicado arriba.

-Leer la informacion de los Robots, y bien en el cuaderno o en power point, hacerme una resumen
muy grafico incluyendo una foto de cada tipo de robot.

Cualquier duda o consulta me escribis en cualquier momento.
Por favor, me lo enviais a cualquiera de los dos correos con los que estamos en contacto:

Zorrilla.tecno2019@gmail.com

Sara.gomdel@educa.jcyl.es

O por el grupo de Teams o por chat.

Un abrazo
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