LY Junta de

Castilla y Leon
Consejeria de Educacion IES ZORRILLA

=
£
5

Semana del 1 al 5 de junio 2020

DEPARTAMENTO DE TECNOLOGIA
CURSO 32 ESO

Materia Tecnologia:
DEPARTAMENTO DE TECNOLOGIA
Grupo 32A GOMEZ DELGADO, Sara

Comenzamos temal!

Recordad, haremos los ejercicios en el cuaderno, posteriormente haceis foto y me la enviais.

El envio de las fotos y los archivos con las actividades terminadas, lo haréis a cualquiera de los
siguientes correos:

Zorrilla.tecno2019@gmail.com

Sara.gomdel@educa.jcyl.es

Teams mediante chat o por el grupo de clase.

Comenzamos tema de robética, para ello leereis las paginas 138, 139, 140 y 141 y copiareis
en el cuaderno los recuadros rosas.

Posteriormente haréis los ejercicios 1y 2 de la unidad.

Una vez hecho esto, me enviais la foto!!

Y lo como lo prometido es deuda....

TALLER de robética!!

Los materiales a utilizar son sencillos y seguro que tendréis por casa.

El tiempo que os daré seran dos semanas. Durante esta semana comenzais la construccion
y ya la préxima retoques, ponerlo bonito y un mini video de cada uno para comprobar su
uso.

Espero que lo disfrutéis!!

https://youtu.be/ybFy-zyLYco
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Castilla y Leon
Consejeria de Educacion IES ZORRILLA

Grupo 32A LEDESMA HERNANDEZ, Fernando
izoptativainfor @ gmail.com - fledesma@educa.jcyl.es

Tareas pendientes de entregar:

* Cuestionario 1, 2 y 3 del tema 5 disponibles en el grupo de Teams.
e Cuestionario de repaso 1,2, 3, 4,5y 6 disponibles en Teams

Nueva tarea:

* Repasa las paginas 82 a 87 del tema 4 MECANISMOS y responde al cuestionario de
repaso 7 Tema 4 pag 82- 87 disponible en Teams. Reunion por Teams el martes 2 de
junio a las 10:30.

Mas informacion en https://sites.google.com/view/ambitopractico/tecnolog % C3 % ADa-pmar-ii
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Grupo 3 2D ESCUDERO MARTINEZ, Mariano

En ésta semana continuamos las practicas 1 y 2 de las paginas 174y 175y el
resumen del tema 8 del libro de texto incluyendo capturas de pantalla para ilustrar el

contenido.. El correo para enviar trabajos anteriores es iesiztecno3d@gmail.com (

preferible) o mescuderomartinez@educa.jcyl.es

Grupo 3°E ESCUDERO MARTINEZ, Mariano

En ésta semana continuamos las practicas 1 y 2 de las paginas 174y 175y el
resumen del tema 8 del libro de texto incluyendo capturas de pantalla para ilustrar el

contenido.. El correo para enviar trabajos anteriores es iesiztecno3d@gmail.com (

preferible) o mescuderomartinez@educa.jcyl.es
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Grupo 32C PRIETO BENITO, José Luis
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112 TAREA TECNOLOGIA -3°ESO C

La 72 tarea de CYR era el estudio del diodo protector del transistor: Debido a que la Intensidad que so-

portan la tarjeta controladora mCore (la de mBot ) y la Arduino se hace necesario conectar los motores

digamos de modo externo a dichas Tarjetas. Hay varios métodos, siendo el 1° que veremos el del diodo

protector del transistor, el cual se conecta a la tarjeta por la base, pin de control y mejor I.

CONTROL DE MOTOR DE CORRIENTE CONTINUA CON TRANSISTOR

/"« En este proyecto vamos a mover un motor de corriente continua, motor
\ L DC, usando un transistor. Los pines del Arduino sdloe nos pueden
LY o
'Q,._‘._\‘\; / proporcionar S V y a lo mas 40 miliamperios de cormriente, lo cual es
e |

insuficiente para motores de este fipo. Si intentamos usar un motor DC

directamente desde un A5
pin del Arduino, podriamos dafar el micraconirolador,
por lo que vamos a usar un transistor para hacerlo.
Como alimentacién en continua se puede utilizar una
pila de petaca: 4,5 V de voltaje, y una intensidad entre

0.5 y 1 amperio, mas que suficiente. 4l

Vamos a usar el transistor 2N222 gque por sus

caracteristicas y precio es muy utilizado como un switch

de un motor DC :

Para activar el motor vamos a usar un pulsador. Cuando

presionemos el pulsador, la placa Arduino activard el

transistor, a través de un PIN, con lo cual girara =l

motor,

Componentes

. Arduino Sentido de la corriente directa en el diodo
. Placa protoboard. =

. Transistor 2N222. *

. Resistencia de 2200 (rojo, rojo, marron). .

. Diodo rectificador 1N4001. B Jrvsde
. Pulsador.

. Resistencia de 10 KQ (marrén, negro, naranja)

Circuito

TR4001

En el 2N222, viendolo de frente, |la patilla izquierda es el emisor, que conectamos a masa (GND). La patilia

central es la base, que conectamos al pin de Arduino y la patilla derecha es el colector, gue conectamos al

borne del motor.

La conexion al pin de Arduing, usado para activar el transistor, la hacemos a través de una resistencia,

para limitar la corriente de salida del este pin. Una resistencia de 220 () basta para la tension de

alimentacidn 4,5 V.



Conectaremos uno de los cables del motor al positivo de la fuente de alimentacion y el otro cable, como
va habiamos dicho, al colector del transistor, la patilla de la derecha.

Al activar el PIN ceramos circuito por base y permitimos comiente emisor-colector que acciona el motor.
Como el circuito que estamos controlando es un motor, al detenerse puede generar un voltaje (fuerza
electrocontramotriz) que dafiaria nuestro transistor y tambien el Arduino, por esto es muy conveniente
agregar un diodo, tipo 1N4001 entre el colector vy el emisor. Es decir: con motor girando el diodo no
transmite corriente, toda pasa por el motor, pero al parar el motor la energia residual acumulada fuga a

través del diodo protector evitando que se queme el transistor. La misma funcion hace si en lugar de un
motor e un rele.

El ejercicio para comprobar lo anterior puede sr perfectamente el siguiente: A la izquierda no lleva dio-
do Portector, y puede quemarse facilmente el transistor. Resistira mas gracias al Condensador, que

absorbe las extracorrientes. El de la derecha no lleva Diodo Protector, por lo que el transistor quemara
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antes. Si se construyen ambos en Crocodile y se va bajando el valor de la resistencia variable que esta en
la base del Transistor se comprueba que estalla (se quema en realidad sin ningun signo externo) en la de-
recha al no tener diodo protector.
Visto lo anterior se pide informacién sobre otros métodos de seguridad para motores utilizados en la Tar-
jetas Controladoras:

- Mediante Circuito Integrado L293B: Muy utilizado para la mCore.

- Medienta Placa Auxiliar SHIELD: Muy utilizada en Arduino.

Esto es importante porque el Final de Tecnologia de 3° ESO comprende Arduino, y los robots que llevan

su placallevan normalmente una placa conectada encima, que es la SHIELD.



