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12ª TAREA  !  C Y R  !  3º  ESO  !  Profesor  PRIETO 

 

   1- La tarea de esta semana es muy breve: Se trata de buscar un Solucionario de Averías del Robot mBot,    

       con su Tarjeta mCore, es decir la que maneja programación en bloques: mBlock. 

 

  2- También se dan las Soluciones de los ejercicios propuestos (algunas admiten otras, yo como siempre  

       voy a la más sencilla): 

 

  SOLUCIONES 9ª TAREA: 

 

 A qué puede ser debido que no funcione !"#$%"&'(")*+&*,')-.")+/0* 

-  A que no están conectados en el  mismo puerto  programa y PC. 

- A que falla alguna actualización del programa. 

- A que la Tarjeta funciona mal. 

- Otros ( indicarlo) 

 Qué velocidad indica el número speed 50? Algunos manuales dicen que 50 cm/seg pero en 

realidad es menos, aproximadamente la mitad. 

 Qué distancia indica el número distancia 100? Aquí si es aproximadamente 100 cms. 

 Programa 1: El robot avanza hasta que el sensor de ultrasonidos ( !ojos/ de adelante) detectan 

obstáculo a la altura del sensor si esta horizontal, y para y retrocede, como el motor izquierdo 

M2 gira hacia atrás y M1, derecho hacia adelante tenemos que el robot retrocede girando a la 

izquierda, para despues seguir adelante recto hasta el próximo obstáculo. 

 Programa 2: El robot avanza hasta que el sensor de ultrasonidos ( !ojos/ de adelante) detectan 

obstáculo a la altura del sensor si esta horizontal, y para y retrocede, como el motor izquierdo 

M2 gira hacia atrás y M1,también y con la misma velocidad, el robot retrocede recto y vuelve a 

avanzar recto, y vuelve a retroceder,11 Hasta que desaparezca el obstáculo. 

 Programa 3: La única diferencia con el programa 1 es que el sensor de ultrasonidos se activa con 

distancia mayor de 100, por lo que con un frente despejado el robot se activa y retrocede 

automaticamente, no es operativo. 

 Cómo conectar el robot mbot a un PC de sobremesa? 

   



 

   

SOLUCIONES 10ª TAREA:  

 Se pedía buscar otros programas sumo y otros programas sigue-líneas: 

Pongo uno muy bueno, y completo del Sigue-Líneas, hecho para Scratch 2.0 , y también para 

mBlock 3.0. 

Se pueden comparar los programas con los que envio el profesor, la línea a seguir es en ambos 

negra, pero el suelo es en uno azul y en otro blanco. 

 

 

Queda pendiente buscar un programa de sumo completo diferente al enviado por el profesor. 

 

 

 



SIGUE LÍNEAS: 

https://www.programoergosum.com/cursos-online/robotica-educativa/223-mbot-programado-con-scratch-y-mblock/con-mblock 

 

 

 PROGRAMADO CON 

      SCRATCH 2.0 

 

 

 

 

 



 

 

SIGUE-LINEAS CON 

     MBLOCK 3.0 

 

 

 

 

 

 

                                

 



 

 

                                             

 

ES IMPORTANTE TENER EN CUENTA QUE SEGÚN LOS COLORES DE SUELO Y LINEA ASI SE PONDRAN VALORES EN EL 

PROGRAMA. SE PUEDE COMPROBAR QUE BLANCO Y NEGRO SON LOS MEJORES POR EL MAXIMO CONTRASTE Y POR 

LO TANTO MENOR ERROR EN MALAS CONDICIONES. 


